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Опис наведених целина:

1. Абстракт (резиме)
У овом делу рада потребно је у неколико (десет!) кратких и језгровитих реченица дати опис проблема, преглед примењених метода и остварених резултата, и на крају (обавезно!) оценити употребну вредност предложеног решења изучаваног проблема. 
2. Увод
У уводу је потребно „увести” читаоце у материју, приказати основне карактеристике проблема  и посебно показати који је општи контекст изучаваног проблема. На крају уводног дела обавезно навести и појаснити основне тематске целине рада.
3. Поставка проблема

У „нашем” случају, ова целина се првенствено односи на детаљан опис технолошког окружења  и одговарајућих технолошких процеса, као и опис транспортних токова. Такође, потребно је скренути пажњу читаоцима елабората да је уместо виљушкара као основног транспортног средства усвојен интелигентни мобилни робот. 
С обзиром да мобилни робот представља основни објекат курса потребно је описати основне поставке мобилне роботике као научно-техничке дисциплине. У том смислу навести основне поделе мобилних робота и сензора.
Након тога, описати сензоре које сте користили током израде пројектног решења (енкодери, сонари-ултразвучни сензори) и приказати основни механизам функционисања - (четири стране).
4. Концепцијско решење пројектног задатка
У овом делу елабората обавезно описати могуће решења проблема на концепцијском нивоу. Другим речима, развити концепт који би по Вашем мишљењу могао да представља решење. Дискотоавти о свим аспектима (користити материјале са предавања) – (две стране).

5. Пројектно решење

На основу претходне тачке, увести читаоце у процес развоја вашег решења. Детаљно описати целокупан процес, тако да неко ко није упознат са проблемом и вашом методологијом може да понови предложени поступак и да добије сличне резултате – (две стране). 
6. Експериментални резултати
Пишите о успесима али и о проблемима на које сте наишли током имплементације вашег решења на мобилном роботу – (четири стране). 
7. Анализа и дискусија

Објективно оцените квалитет вашег пројектног решења у поређењу са остачим методама које се могу применити.

Основни технички детаљи израде текста елабората:
1.  
Формат странице: А4, поставити све маргине на 2 cm;

2. 
За израду текста елабората користити ћирилицу, 11 pt. Georgia. Сваки пасус у тексту „увући” за  један центиметар. Оставити један празан ред величине 11 pt непосредне пре и непосредно након сваког пасуса;
3. 
Све слике обавезно означити, нпр. Слика (број слике) 1: Назив слике (11 pt. Georgia;)
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Слика 1: Мобилни робот
са два  независна погонска точка

Након слике оставити два реда празна до следећег реда. Слике и текст испод слике поставити у центар странице. У тексту се на слику позивати у следећој форми:... као што се на слици број два може видети... или ...  ... као што се на слици 2 може видети... слика 2 приказује...
4. Свака табела у тексту мора бити означена. Табела 1: Назив табеле (11 pt. Georgia;)
	Табела 1: Назив табеле



	Очитавања првог сонара

[m]
	Очитавања другог  сонара

[m]

	45
	43

	44
	52



Као и слике, потребно је и табеле поставити на центар странице. Позивање на табеле у тексту спровести аналогно референцирању на слике.
5. 
Сваки наслов поглавља елабората мора да буде Georgia, 14 pt, Bold, постављен уз леву маргину. Оставити три празна реда величине 12 pt непосредно пре и непосредно након наслова. Наслове нумерисати целим бројевима (1., 2., ...). Сви наслови поглавља морају да буду на врху странице.
6.
 Поднаслови су Georgia, 11 pt, Bold + Italic, постављени уз леву маргину. Оставити два празна реда величине 11 pt непосредно пре и непосредно након поднаслова. Наслове нумерисати следећим бројевима (1.1., 1.2., ...). 
7. 
Све странице нумерисати; број странице поставити у доњем десном углу Georgia, 11 pt. 

8. 
Користити СИ јединице за означавање физичких величина;
9. 
Елаборат мора да има минимум пет референци. Списак коришћење литературе дати на крају елабората под поглављем Литература. Пример референце:

[1] Brooks, R. A.: A Robust Layered Control System for a Mobile Robot, IEEE Journal of Robotics and Automation, Vol. 2, No. 1, pp. 14–23, 1986.

[2] Миљковић,З., Системи вештачких неуронских мрежа у производним технологијама, Научна монографија (ISBN 86-7083-455-3), Серија монографских дела Интелигентни технолошки системи (Уредник серије: Проф. др Владимир Милачић), Књига 8, Универзитет у Београду -Машински факултет, VI+185 стр., Београд, 2003.



10. 
Приликом референцирања на литературу користити следећу форму: као што се у [2] наводи...

11. 
Обратити пажњу на текст поставке Пројектног задатка. На сваку од девет ставки мора постајати ваш адекватан и теоретски поткрепљен одговор!
Напомена: једноставан начин праћења форме представља формирање стилова. Наиме, у Word-у из падајућег менија Tools  изабрати Styles and Formatting и формирати стилове за пасусе, наслове поглавља, наслове подпоглавља,текст испод слике итд.

Списак слика које морају да се налазе  у елаборату:

1. Layout технолошког окружења;
2. Приказ положаја (позиција и оријентација) мобилног робота и објеката у окружењу (мобилни робот приказати као једнакокраки троугао);

3. Приказ вештачке неуронске мреже (неурони, тежински односи, итд.);
4. Приказ механизма на коме функционише ултразвучни сензор – сонар;
5. Приказ интеракције мобилни робот – окружење (нпр. емитовање ултразвучног таласа, рефлексија таласа, пријем одбијених таласа);
6. Дати графички приказ свих ситуација које могу настати током емитовања ултразвучних таласа;
7. Блок дијаграм тока информација у реалном времену кроз развијени неуронски модел;
8. Алгоритамски приказ тока информација у развијеном неуронском моделу;
9. Графички приказ свих ситуација (могућих изгледа окружења) које неуронски модел треба да препозна.
Напомене: 
Све слике морају да буду урађене квалитетно у CorelDraw окружењу (.cdr 

екстензија). Слике увести као .wpg формат (wordperfect) у текст елабората. Скениране слике или слике „кроповане” из Adobe Reader-a нису дозвољене!

Поред текста елабората у hard-copy верзији, потребно је и формирати електронску документацију. На један CD нарезати све што је рађено у оквиру пројекта. Направити диск под називом MO-0809- Grupa ta i ta. У поменутом фолдеру направити нове фолдере под називом текст елабората, матлаб, мерења, слике, фотографије, видео записи, итд. и у њих „ставити” одговараајуће садржаје. CD са целокупном електронском документацијом приложити на крају елабората.
У наставку је приказана насловна страна елабората. Користити фонт Georgia за израду насловне стране са одговарајућим величинама слова (погледати у примеру изгледа насловне стране). 

Након насловне стране приложити текст поставке Пројектног задатка, након тога резиме, списак слика и садржај. Тек онда почети са уводним делом елабората. Може се видети и изглед  једне стране елабората на основу упутства заједно са изгледом наслова и поднаслова.
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Поставка задатка:
Применом знања и вештина стечених током курса Методе одлучивања одредити пројектно решење инжењерских проблема у домену пројектовања интелигентног понашања агента - мобилног робота. За потребе кретања мобилног робота израђеног по LEGO Mindstorms NXT технологији потребно је развити и извршити имплементацију софтверског решења, базираног на методама одлучивања, које ће са унапред задатом тачношћу извршити одговарајуће пресликавање одређено избором који робот треба да направи и задовољити критеријуме дефинисане функционалним захтевима.

Применом вештачких неуронских мрежа, односно концепта машинског учења, одредити оне параметре пројектовања дефинисане алтернативним решењима („дрво одлучивања”) који ће са унапред задатом тачношћу омогућити решавање следећег проблема:

Назив теме пројектног задатка
Решењем пројектног задатка обухватити:

1. Дефинисати основни циљ пројектовања;

2. Анализу и теоријску поставку проблема;

3. Усвојити фукционалне захтеве (ниво концепцијског пројектовања);

4. Дефинисати сва алтернативна решења која задовољавају постављени циљ пројектовања (ниво детаљног пројектовања);

5. Формирати „дрво одлучивања” постављеног проблема;

6. Усвојити критеријум(е) на чијим основама ће се одредити одговарајуће решење;

7. Применом концепта машинског учења базираног на вештачким неуронским мрежама одредити скуп параметара који задовољавају функционалне захтеве сходно усвојеном критеријуму пројектовања;

8. Тестирати и верификовати перформансе решења;

9. Дискутовати решења и дати закључак;

Одабрано пројектно решење мора омогућити роботу да на основу одређеног и имплементираног решења, базираног на методама одлучивања и на принципима вештачке интелигенције, несметано обави постављени задатак у домену континуираног решавања проблема класификације.

Датум издавања задатка:

13.03.2009.
Рок завршетка задатка:

04.06.2009.
Задатак издао:










_______________________






(Најдан Вуковић)

Никола Николић
, Петар Петровић
, Сима Симић
 

(имена аутора поређати по азбучном реду сортирано по презимену)
ВЕЛИКИМ СЛОВИМА НАПИСАТИ НАСЛОВ РАДА

Резиме


У овом елаборату приказана је примена метода одлучивања базираних на принципима вештачке интелигенције у домену класификације изгледа технолошког окружења.
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Кључне речи: ово је само пример кључних речи, методе одлучивања, интелигентни технолошки системи, вештачке неуронске мреже, интелигентни мобилни робот ...
Списак слика
Слика 1: Мобилни робот са два  независна погонска точка .......................................................2

Слика 2: Дрво одлучивања за постављени проблем ...................................................................3
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1.2 Поставка проблема ........................................................................... 3

2. Интелигентни технолошки системи............................................................5
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5. Закључак .............................................................................................................18

6. Литература .........................................................................................................20

Напомена: уколико примените опцију Styles and Formatting за формирање стилова, садржај се може веома једноставно генерисати применом Document Map команде.

1. Увод (14 pt, Georgia)

Интелигентни технолошки системи ...

1.1. Методе одлучивања у интелигентним технолошким системима

Методе одлучивања у интелигентним технолошким системима се примењују... 

� Никола Николић 123/08, Универзитет у Београду – Машински факултет, студент прве године Дипломских академских студија.


Е-пошта:  


� Петар Петровић 234/08, Универзитет у Београду – Машински факултет, студент прве године Дипломских академских студија.


Е-пошта:


� Сима Симић 456/08, Универзитет у Београду – Машински факултет, студент прве године Дипломских академских студија.


Е-пошта:
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